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CZESC OGOLNA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych w zakresie prac konserwacyjnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na
drogach.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdélne, wspdlne dla robét objetych
0golnymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Inspektor — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o

ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot.
1.4.4. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.5. Kierownik robét - osoba wyznaczona przez Wykonawce do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.7. Kontrakt — umowa o wykonanie rob6t w ramach zadania ,BIEZACE UTRZYMANIE
PRZEJEZDNOSCI SIECI DOJAZDOW POZAROWYCH | DROG LESNYCH’.

1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakos$ci
materiatéw oraz robaot.

1.4.10. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.
1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
1.4.12. Pobocze - czes¢ korony drogi stuzgca do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.14. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w
formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem robdét.

1.4.15. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.16. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.4.17. SIWZ — specyfikacja istotnych warunkéw zamowienia, w oparciu o udzielenie ktérego podpisano

kontrakt.
1.4.18. STWIOR - niniejsze specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét.
1.4.19. Teren robdt - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim roboét oraz

inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesé terenu robot.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie robo6t, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$é z dokumentacjg projektowag, STWIOR i
poleceniami Inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu robét
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren robét.



1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac opis robét, ich przedmiar i lokalizacje.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i STWIOR

Dokumentacja projektowa, STWIOR i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce
dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wskazana przez Zamawiajgcego.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projektowg i STWIOR.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIOR bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub STWIOR i
wptynie to na niezadowalajgca jako$¢ wykonania, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a wykonane
elementy wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu na terenie robo6t, w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robat.

Koszt zabezpieczenia terenu robét nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren robét i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdét terenu robot oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, sktadowisk, ukopdéw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytamii gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnych ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania robot.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczeh naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robdt. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment robét w obrebie terenu robét i Wykonawca
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bedzie odpowiadat za naprawe uszkodzen, zgodnie z poleceniami Inspektora.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robdét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inspektora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy ogdlne, w tym dotyczgce prowadzenia prac na
terenach lesnych, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

1.5.13. Roéwnowaznos¢ norm i zbiorow przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie rob6t bedg uwazane za wlasnosé Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomié¢ Inspektora i postepowac zgodnie z jego poleceniami.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca, na warunkach okreslonych w kontrakcie, przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia informacje
dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania kruszyw jak rowniez probki
materiatéw i wyniki badan laboratoryjnych dotyczacych ich parametréw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca, na warunkach okres$lonych w kontrakcie, zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetniajg wymagania STWIOR
w czasie realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu robét i ztozone
w miejscu wskazanym przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu robét w miejscach
uzgodnionych z wtasciwym terytorialnie Lesniczym lub poza terenem robo6t w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora.

Po zgromadzeniu materiatu niezbednego do wykonania danego odcinka robét Wykonawca zgtosi ten fakt
wtasciwemu terytorialnie Lesniczemu. Lesniczy dokona obmiaru objeto$ci zgromadzonego materiatu i
podpisze Wykonawcy protokdt z obmiaru. Protokdt bedzie podstawg do rozliczenia ilosci wbudowanego
materiatu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
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wptywu na jako$é wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci zaakceptowanym przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentac;ji projektowej i SIWZ i wskazaniach Inspektora.

Sprzet uzywany do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkoéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentaciji projektowej, SIWZ i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg byé dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaC na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robét.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami STWIOR oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w terenie zgodnie z przedmiarami przekazanymi
przez Zamawiajgcego.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang usuniete przez Wykonawce
na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na piSmie przez Zamawiajgcego lub gdy warunki terenowe ulegng pogorszeniu w stosunku do
wskazanych w przedmiarze.

Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢. Decyzje Inspektora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIOR, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesziosci, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora,
pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robé6t

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong
jakosc¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw na zasadach
okreslonych w kontrakcie. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatow oraz robot.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary, na zasadach okreslonych w kontrakcie, bedg przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
STWIOR, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych,



2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1,
i ktére spetniajg wymogi STWIOR.
W przypadku materiatébw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez STWIOR, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badah bedg dostarczone
przez Wykonawce Inspektorowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.4. Dokumenty robét

(1) Dziennik robot

Dziennik robdt jest wymagany i zostanie zatozony przez Inwestora, a nastepnie przekazany Wykonawcy
celem dokumentowania prowadzonych robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jako$ci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy, bedg gromadzone na zasadach
okreslonych w kontrakcie. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora.

(4) Pozostate dokumenty robot

Do dokumentow robét zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (2) - (3) nastepujgce dokumenty:
a) zlecenie wykonania rob6t w danej lokalizacji (tozsame z protokotem przekazania terenu robot w tej
lokalizacji),

protokoty obmiaru dostarczonych materiatow,

protokoty obmiaru odtozonego gruntu,

protokoty odbioru rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

protokoty odbioru robdt,

) protokoty z narad i ustalen,

g) wewnetrzny dziennik budowy,

h) pozostata korespondencja dotyczaca prowadzonych robot.

b
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(5) Przechowywanie dokumentéw robot

W trakcie prowadzenia rob6t dokumenty robét beda przechowywane przez Wykonawce i przedstawiane do
wgladu Inspektora na kazde jego zgdanie. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow robét spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty dotyczgce robot bedg dotgczone przez Wykonawce do zgtoszenia gotowosci robét do
ich odbioru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okre$lac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i
STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Zebrane nadmiary rozluznionego gruntu, odiozone poza droge lesng na odlegtos¢ do 5m, przed ich
rozplantowaniem, Wykonawca zobowigzany jest zgtosi¢ do obmiaru wlasciwemu terytorialnie Lesniczemu.
Lesdniczy dokona obmiaru objetosci zgromadzonego gruntu i podpisze Wykonawcy protokdt z tegoz
obmiaru. Protokét bedzie podstawg do rozliczenia ilosci zebranego gruntu i jego pdzniejszego
rozplantowania.

Obmiaru pozostatych robé6t dokonuje Wykonawca, po telefonicznym (SMS) lub pisemnym powiadomieniu
Inspektora o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w
STWIOR nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$ciag
wymagang w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw



Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli STWIOR witasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone
w m?3 jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg
wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWIOR.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIOR, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

c) odbiorowi usuniecia wad w okresie rekojmi.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
telefonicznym (SMS) Ilub pisemnym powiadomieniem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia, wpisem do ksigzki obmiarow i
podpisem Inspektora oraz sporzgdzeniu protokotu odbioru robot zanikowych (podlegajgcych zakryciu) z
dotgczonymi min. dwoma zdjeciami.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, STWIOR i uprzednimi ustaleniami. Nie dotyczy iloSci
dowiezionych materiatéw i ilosci zebranego na odkfad gruntu (patrz pkt 7.1).

8.3. Odbidr czesciowy
Odbioru czesciowego robot nie przewiduje sie.
8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci, w odniesieniu do przedmiaru i ksigzki obmiarow.

Catkowite zakohczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce pisemnym zgtoszeniem do Zamawiajgcego.

Odbiér ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, ewentualnych wynikéw badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i STWIOR.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajagcych w
nawierzchni lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.



8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokédt odbioru
ostatecznego roboét sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
ksigzka obmiaréw (oryginat),

protokoty obmiaru dostarczonych materiatow,

protokoty obmiaru odtozonego gruntu,

protokoty odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

protokoty odbioru robdt,

protokoty z narad i ustalen,

pozostata korespondencja dotyczgca prowadzonych robét.

wyniki pomiaréw zgodne z STWIOR, na zasadach okreslonych w kontrakcie,

9. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z STWIOR.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nie przewiduje sie.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa jest wartos$cig ryczattows.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIOR i w dokumentacji projektowej, na
zasadach okreslonych w kontrakcie.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren robdt,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoinych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.



D -10.03.01d

. NAPRAWA NAWIERZCHNI
Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH PLYT WIELOOTWOROWYCH (TYPU JOMBO)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z naprawg nawierzchni z prefabrykowanych Zelbetowych piyt
wielootworowych wielkowymiarowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na autostradzie A2.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
naprawg nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych ptyt wielootworowych (dawniej nazywanych
ptytami IOMB), stosowanych jako:

— drogi tymczasowe, np. drogi dojazdowe tgczace plac budowy z drogami publicznymi, drogi
wewnetrzne na placu budowy, drogi montazowe itp.,

— drogi state lub budowane na dtuzsze okresy, jak drogi dojazdowe, drogi wewnagtrzzaktadowe,
state lub prowizoryczne nawierzchnie ulic, placéw, parkingow itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa ptyta wielootworowa — drogowy element Zzelbetowy, w postaci
prostokatnej ptyty z otworami, stuzacy do budowy nawierzchni (dawniej element taki nazywano piyta
IOMB).

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych Zelbetowych ptyt wielootworowych — nawierzchnia z piyt
drogowych zelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchu lub postoju pojazdow.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pomiedzy zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi, zwykle
wypetniona piaskiem.

1.4.4. System pasowy ukfadania ptyt — utozenie dwoch paséw pojedynczych piyt, umozliwiajgcych
poruszanie si¢ tylko po nich kot samochodoéw (patrz rys. 2a, b).

1.4.5. System ptatowy uktadania ptyt — utozenie piyt na petnej szerokosci projektowanej jezdni (patrz
rys. 2c, d i rys. 3).

1.4.6. Naprawa — remont pojedynczych uszkodzen nawierzchni o powierzchni okoto 5 m? lub
elementow liniowych o dlugosci okoto 10 m.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” [1] pkt
1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodnos¢ materiatdw z dokumentacjg projektowq i aprobatg techniczng



Materiaty do wykonania naprawy powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub ST.

2.2.2. Materiaty uzywane do naprawy

Do naprawy nawierzchni z ptyt nalezy uzyc:

— uzyskane z rozbiérki, nadajgce sie do ponownego wbudowania, istniejgce elementy nawierzchni,
zwtaszcza cate piyty, ew. krawezniki i materiat podbudowy,

— nowe elementy nawierzchni i obramowania, zastepujgce istniejgce elementy uszkodzone, o
podobnych wymiarach, wygladzie i ksztatcie, np. ptyty wedtug rys. 1,

— nowy materiat do podsypki i szczelin,

— nowy materiat do napraw powierzchniowych ptyt i ich fragmentow,

— ew. inne materiaty,

— ew. grunt uzupetniajgcy podtoze pod nawierzchnig i korpus drogi.

2.2.3. Zelbetowe ptyty wielootworowe

Prefabrykowane zelbetowe ptyty wielootworowe powinny mie¢ wymiary zgodne z ustaleniem
dokumentaciji projektowej, np. 100x75x12,5 cm, 75x50%x10 cm, 75x50%7 cm.

Jedli dokumentacja projektowa nie podaje szczegé6tdow dotyczgcych ksztattu i rozwigzan
technicznych ptyt, wéwczas Wykonawca proponuje typ piyty (np. wg rys. 1), przedstawiajgc go do
aprobaty Inzyniera. Zaakceptowany typ ptyty powinien mie¢ aprobate techniczng uprawnionej
jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna by¢ réwna bez rakéw, pekniec, rys i wytupan. Dopuszczalne sg
drobne wgtebienia i wypuktosci o gtebokosci lub wysokosci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest ptyta, powinien spetnia¢ wymagania dla klasy wytrzymatosci
minimum C20/25 wg PN-EN 206-1 [10] i PN-B-06265 [14].

Krawedzie ptyt powinny by¢ proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalne sg drobne odpryski
i wyszczerbienia krawedzi o glebokosci i szerokosci do 5 mm oraz dtugosci do 20 mm w liczbie 2 szt.
na 1 m piyty, przy czym na jednej krawedzi powierzchni gérnej nie moze byé wiecej niz 3
wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej nie wiecej niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie krawedzi
powierzchni gérnej i dolnej nie powinno przekracza¢ 3 mm na 1 m dtugosci piyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinny by¢ wolne od peknieé, rys, wgtebien i wypuktosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wynosié: dlugosci + 3 mm, szerokosci + 3 mm,
grubosci £ 3 mm. Nasigkliwos¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopierh mrozoodpornosci = F 150.

Ptyty mogg by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je uktada¢ w stosach,
powierzchnig jezdng zwrdcong do goéry, w siedmiu warstwach na paletach, do wysoko$ci trzech palet.

2.2.4. Materiat na podsypke i do wypetnienia szczelin

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to na podsypke i do wypetiania
szczelin mozna stosowac piasek odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [11].

Inne materiaty, np. zuzel, pospotke, mozna stosowacé pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

Sktadowanie materialu powinno sie odbywa¢ na podiozu réwnym, utwardzonym i
odwodnionym, przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowac, przy zageszczaniu podsypki, kazdg czystg wode z rzek, jezior, stawow i
innych zbiornikow otwartych oraz wode studzienng i wodociggows.

Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $mieciami, roslinnoéciag
wodng, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6. Ewentualne krawezniki

W przypadku wystepowania kraweznikéw, powinny one odpowiada¢ wymaganiom SST D-
08.01.01b [8] lub D-08.01.02a [9] i powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

2.2.7. Beton cementowy

Do naprawy gtebokich uszkodzeh nawierzchniowych ptyt betonowych, ktére zagrazajg
bezpieczenstwu ruchu na drodze, mozna uzy¢ betonu z dodatkami sprawdzonych preparatow
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uplastyczniajgcych i przyspieszajgcych wigzanie cementu oraz poprawiajgcych wilasnosci
fizykomechaniczne stwardniatego betonu.

Skitad mieszanki betonowej powinien byé w miare mozliwosci zblizony do skfadu betonu w
istniejgcych piytach. Klasa wytrzymatosci na sciskanie powinna by¢ co najmniej C 30/37 wg PN-EN
206-1 [10].

2.2.8. Beton asfaltowy

Do wypetniania gtebokich uszkodzen nawierzchniowych ptyt betonowych mozna zastosowaé
beton asfaltowy wytwarzany wg SST D-05.03.05a ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa
Scieralna wg PN-EN” [6] o wuziarnieniu dostosowanym do gtebokosci uszkodzenia (po jego
oczyszczeniu z luznych kawatkéw betonu i usunieciu zdegradowanej warstwy betonu), przy czym
najwieksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego powinny sie miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4
gtebokosci uszkodzenia do 80 mm. Przy gtebszych uszkodzeniach nalezy zastosowaé odpowiednio
dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego wbudowane oddzielnie o dobranym uziarnieniu, przy
zastosowaniu jako lepiszcza asfaltu 35/50 lub 50/70.

2.2.9. Asfalt lany

Do szybkiego wypetnienia powierzchniowych uszkodzen nawierzchniowych ptyt betonowych,
szczegoOlnie w mniej korzystnych warunkach atmosferycznych niz sg wymagane dla wbudowania
betonu asfaltowego, mozna zastosowac asfalt lany wytwarzany i wbudowywany wg SST D-05.03.07a
,Nawierzchnia z asfaltu lanego wg PN-EN” [7].

Sktadniki mieszanki mineralnej dla asfaltu lanego powinny by¢ tak dobrane, aby:

a) wymiar najwiekszego ziarna w mieszance nie byt wiekszy od 1/3 gtebokosci wypetnianego ubytku
w plycie betonowej (przy ubytkach do ok. 4 cm),
b) mieszanka mineralna miata uziarnienie rownomiernie stopniowane.

2.2.10. Zalewy do uszczelniania spekan

Przy uszczelnianiu peknie¢ w ptytach nalezy stosowac zalewy uszczelniajgce:
— nagorgco wg PN-EN 14188-1 [12],
— nazimno wg PN-EN 14188-2 [13].

2.2.11. Zaprawa cementowa modyfikowana polimerami

Do wypefnienia (naprawy) niewielkich powierzchniowych ubytkéw ptyt (<0,5 m2)
oraz naprawy uszkodzonych krawedzi nawierzchniowych ptyt mozna stosowaé gotowe zaprawy
cementowe, ktére sg mieszankami cementéw portlandzkich, starannie dobranego kruszywa oraz
dodatkéw modyfikujgcych, gtéwnie polimerowych. W sktad zaprawy moze réwniez wchodzi¢ dodatek
zbrojenia rozproszonego z widkien szklanych lub syntetycznych.

Gotowe zaprawy cementowe modyfikowane polimerami mogg zawiera¢ kruszywo o
uziarnieniu od 0 do 1 mm, od 0 do 2 mm, od 0 do 4 mm lub od 0 do 8 mm. Najwiekszy wymiar
kruszywa dobierany jest w zaleznosci od gtebokos$ci uszkodzenia.

Zaprawg z kruszywem o uziarnieniu od 0 do d mm mozna jednorazowo utozy¢ warstwe o
grubosci od 3d do 8d. Mozna stosowaC zaprawe od 0 do 1 mm i w zaleznosci od wielkoSci
(gtebokosci) uszkodzenia dodawacé do niej grubsze kruszywo o uziarnieniu powyzej 2 mm w ilosci 1:2
w stosunku do masy suchej zaprawy. Gérny wymiar ziaren dodawanego kruszywa powinien by¢
mniejszy od 1/3 grubosci uktadanej warstwy. Do warstwy wierzchniej nalezy uzy¢ zaprawy
drobnoziarniste;j.

Zaprawa powinna posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.

Dla zapewnienia dobrego powigzania zaprawy z betonem ptyt istniejgcych nalezy stosowac
sie do zalecen producenta zapraw, dotyczacych:

- technologii przygotowania naprawianej powierzchni betonu,
- zastosowania odpowiedniej warstwy sczepnej (kontaktowej).

Warstwa sczepna moze by¢ wykonana z drobnoziarnistej zaprawy cementowej
modyfikowanej emulsjg akrylowg (wg =zalecen producenta) lub ze specjalnych preparatow
dostarczonych przez producentéw zapraw.

Ze wzgledu na czesto wystepujgca koniecznos¢ szybkiego oddania naprawianej nawierzchni
do ruchu, zastosowana zaprawa powinna wykazywac sie krotkim czasem wigzania:

- poczatek wigzania w okresie 15 minut,
- koniec wigzania w okresie 30 minut.
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Stwardniata zaprawa powinna wykazywac sie nastepujgcymi wtasciwosciami:
- wytrzymatos¢ na sciskanie po:

- 2 godzinach, co najmnigj 10 MPa,
- 24 godzinach, co najmniej 25 MPa,
- 28 dniach, co najmniej 50 MPa,

- wytrzymatos¢ na zginanie po 28 dniach, co najmniej 8 MPa.

Wolniej wigzgce zaprawy mogg by¢ zastosowane za zgodg Inzyniera, lecz normowa
wytrzymatos¢ zapraw po 28 dniach powinna spetnia¢ wymagania jw., natomiast wytrzymato$¢ na
Sciskanie po 48 godzinach dla tych zapraw nie powinna by¢ mniejsza od 20 MPa.

Zaprawa powinna by¢ pakowana w szczelne worki lub pojemniki (hoboki) o masie 10 lub 25
kg.

Zaprawe nalezy sktadowaé w warunkach zabezpieczajgcych ja przed zanieczyszczeniem.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robdt, jak:
—  zurawie samochodowe lub samojezdne,
— walce ogumione,
—  wibratory ptytowe,
—  ubijaki,
—  zbiorniki na wode,
—  sprzet transportowy,
—  przecinarki betonu o mocy co najmniej 20 kW,
— ew. urzadzenia do S$rutowania lub piaskowania powierzchni z ftuszczacego sie betonu i
zanieczyszczen,
— mechaniczne szczotki z pochtaniaczami do czyszczenia powierzchni,
—  sprezarki powietrza,
— sprzet do wbudowania nawierzchniowego betonu cementowego, betonu asfaltowego, asfaltu
lanego, mieszanek mineralno-asfaltowych na zimno (opcjonalny),
— ew. sprzet do Scinania (frezowania) uskokéw ptyt.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
[1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Piyty nawierzchniowe mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi. Ptyty mozna uktadaé na
drewnianych paletach w liczbie siedmiu sztuk spietych tasma polipropylenowg zbrojong dodatkowo w
miejscu styku tasmy z ptytg podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu
przetarciu. Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje sie przy pomocy lekkich zurawi lub wozkow
widtowych. W szczegdlnych przypadkach ptyty mozna tadowaé recznie przy zastosowaniu pochyini.

Transport mieszanek betonowych i mineralno-asfaltowych powinien odbywac¢ sie wedtug
zasad okreslonych w odpowiednich SST [4+9].
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposoéb wykonania roboét powinny by¢ zgodny z dokumentacijg projektowag i ST. W przypadku
braku wystarczajgcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w zatgcznikach.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuija:
1. roboty przygotowawcze,
2. ew. roboty rozbidrkowe,
3. naprawa elementdéw nawierzchni z piyt,
4. roboty wykonczeniowe.
5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje terenu robét,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do wytyczenia robét oraz ustalenia

danych wysokosciowych,

— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drdg, ogrodzen itd.,
— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do robot.

Zaleca sie korzystanie z ustalen SST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do wykonania
robét przygotowawczych oraz z ustalenn SST D-02.00.00 [3] przy wystepowaniu robot ziemnych.

5.4. Uszkodzenia nawierzchni z plyt, podlegajace naprawie

Naprawie nawierzchni z ptyt podlegajg uszkodzenia obejmujgce przede wszystkim:
—  wypetnienie szczelin,
— uszczelnienie spekan,
— naprawe obtamanych krawedzi ptyt,
— uszkodzenia powierzchniowe ptyt,
—  wymiana catych piyt.

5.5. Wypelnienie szczelin

W przypadku czesciowego lub catkowitego braku wypetienia szczelin, materiat w szczelinach
nalezy uzupeni¢ przez zamulenie ich piaskiem. Zaleca sie, aby piasek uzyty do wypetnienia szczelin
zawierat od 3% do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza si¢ zastosowanie innego materiatu do
wypetnienia szczelin, np. drobnego zwiru, piasku kwarcowego itp.

5.6. Uszczelnienie spekan

Pekniecia przechodzgce przez catg grubosc piyty zaleca sie uszczelni¢ niezwtocznie po ich
pojawieniu sie. Pekniecia o rozwartosci wiekszej od 1 mm powinny by¢ uszczelnione zalewami na
gorgco wg PN-EN 14188-1 [12] lub zalewami na zimno wg PN-EN 14188-2 [13] wediug ustalen SST
D-05.03.04a [5]. Przed uszczelnieniem szczeliny nalezy poszerzyé przez ciecie, frezowanie do
odpowiedniego wymiaru szczeliny wg D-05.03.04a [5].

Spekania nawierzchniowe o szeroko$ci do 1 mm mozna wypetniaé zywicami syntetycznymi
(epoksydowa, poliestrowa, poliuretanowg itp.), zachowujgc zalecenia producentéw i wskazowki
specjalistow.

5.7. Naprawa obtamanych krawedzi ptyt

Obtamane krawedzie ptyt betonowych, szczegdlnie przy szczelinach na gtebokos¢ wiekszg od
5 mm powinny by¢ naprawione zaprawg cementowg modyfikowang polimerami.

Trwato$¢ naprawianych krawedzi ptyt zalezy w duzym stopniu od jako$ci przygotowania
podtoza, ktére przed utozeniem warstwy sczepnej musi by¢é doktadnie oczyszczone ze zniszczonych
fragmentéw betonu i innych zanieczyszczen mechanicznych i chemicznych, sprzetem
wymienionym w punkcie 3.2. Przy matym zakresie robét mozna dopusci¢ reczne odkuwanie
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(groszkowanie) powierzchni betonu, az do uzyskania poditoza o dobrej wytrzymatosci i czystosci
chemiczne;.

W celu osiggniecia wysokich parametrow wytrzymatosciowych konieczne jest przyciecie
krawedzi powierzchni betonu przy naprawianej krawedzi na gtebokos¢ co najmniej 3 mm i usuniecie
resztek betonu od strony obtamanej krawedzi.

Po oczyszczeniu tak przygotowanych krawedzi nalezy je nasgczy¢ wodg i przez 24
godziny utrzymac fragmenty ptyt w stanie nawilgoconym.

Po 24 godzinach nawilzania betonu nalezy przystgpi¢ do naprawy obtamanych krawedzi ptyt.
W pierwszej kolejnosci nalezy zamocowaé w szczelinach (na cata gtebokosé szczeliny) wktadki z
mocnego styropianu o szerokosci rownej rozwartosci szczeliny i wysokosci réwne;j
glebokosci szczeliny. Warstwe sczepng nalezy wetrze¢ sztywnym pedzlem w wilgotng (lecz nie
mokra!) powierzchnie naprawianego betonu, a nastepnie przy pomocy kielni, szpachli i pac murarskich
nanies¢ wymieszang zaprawe cementowg o konsystencji gestoplastycznej i zagesci¢ jg szpachlg i
pacg murarskg oraz wyréwnac¢ do powierzchni naprawianej ptyty. Sztywnym pedzlem nalezy nadac
powierzchni wyréwnanej zaprawy fakture zblizong do istniejgcej nawierzchni betonowej, po czym
zabezpieczy¢ naprawiany fragment ptyty przed nadmiernym wysychaniem, zgodnie ze wskazdéwkami
producenta zaprawy. Po uzyskaniu wtasciwej wytrzymatosci zaprawy wktadke styropianowg nalezy
usung¢ szczotkg mechaniczng z wirujgcym dyskiem z drutéw stalowych i wypetié¢ szczeling wedtug
pktu 5.5.

5.8. Naprawa uszkodzen powierzchniowych plyt

Uszkodzenia powierzchniowe ptyt mogg by¢é naprawione zaprawg cementowg modyfikowang
polimerami, zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 5.7.

Temperatura naprawianego betonu nie powinna by¢ nizsza od +5°C i nie wyzsza od 35°C.

Przy temperaturze wyzszej od +20°C nalezy uwzglednic¢ fakt przyspieszenia procesu wigzania
zaprawy, gdyz wszystkie czynnosci zwigzane z wbudowywaniem zaprawy powinny by¢ zakonczone
przed rozpoczeciem procesu wigzania zaprawy.

Jedli uszkodzenia powierzchniowe nie mogg by¢é szybko naprawione zaprawami
cementowymi (lub betonem) modyfikowanymi polimerami, z powodu niekorzystnych warunkow
atmosferycznych (np. zbyt niska lub zbyt wysoka temperatura), to uszkodzenia te nalezy naprawi¢
mieszankami mineralno-asfaltowymi (korzystnie z asfaltem modyfikowanych polimerami) z
zachowaniem warunkéw wbudowywania tych mieszanek podanych w SST D-05.03.05a [6].

Mieszankami mineralno-asfaltowymi ,na gorgco” nalezy rowniez uszczelni¢ boczne krawedzie
ptyt wystajgce ponad poziom pobocza.

5.9. Usuwanie uskokéw (stopni) plyt

Powstate podtuzne i poprzeczne uskoki (stopnie) ptyt wieksze od 8 mm powinny by¢ usuniete
przez ich $ciecie urzadzeniami wymienionymi w p. 3. Powstajacy w trakcie $cinania (frezowania)
szlam oraz Scinane czgstki betonu nie mogg przedostawac sie do urzgdzen wgtebnego odwodnienia
nawierzchni i korpusu drogowego, gdyz mogtyby doprowadzi¢ do niedroznosci tych urzadzenh.

Uskoki (stopnie) ptyt moga by¢ réwniez prowizorycznie wyréwnane przez natozenie warstw (w
formie odpowiednich klindw) z mieszanek mineralno-asfaltowych ,na gorgco” (beton asfaltowy lub
asfalt lany) o uziarnieniu odpowiednio dostosowanym do wielkosci uskokéw. Korzystnie jest, aby do
wytwarzania tych mieszanek zostat uzyty asfalt modyfikowany polimerami.

5.10. Wymiana catych piyt

Przed usunieciem uszkodzonych ptyt nalezy sprawdzi¢, czy sasiednie ptyty sg dobrze
ustabilizowane i czy ich powierzchnie moga by¢ ptaszczyznami odniesienia przy montowaniu nowych
ptyt. Jezeli zostanie stwierdzone, ze sgsiednie ptyty klawiszujg lub ulegly przemieszczeniom, przed
wymiang uszkodzonych ptyt nalezy podnies¢ ptyty do wtasciwego potozenia i ustabilizowaé je metodg
iniekcji szybkowigzgcg zaprawg cementowo-piaskowa.

Przy wymianie ptyt nalezy tak je usuwac, by nie byto mozliwe uszkodzenie sgsiednich piyt
oraz uszkodzenie podtoza (podbudowy).

Zalecang metodg wyjmowania ptyt jest usuwanie ich za pomocg urzadzen podnoszacych
(zurawi), gdyz redukujg do minimum uszkodzenia podtoza (podbudowy) i sgsiadujgcych

piyt.

14



Jezeli po rozebraniu uszkodzonych ptyt zostanie stwierdzone uszkodzenie podbudowy, to
nalezy jg odbudowaé w ten sposéb, by zostata zachowana grubos¢ warstw i rodzaj materiatow taki
sam jak w podbudowie sgsiednich ptyt betonowych.

Wymienione ptyty powinny byc¢ takiej samej grubosci jak ptyty sasiednie.

Uktadanie nawierzchni z ptyt Zelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypce piaskowe;j
lub warstwie odsgczajgcej, moze odbywac sie bezposrednio ze srodkéw transportowych lub z miejsca
sktadowania, zwykle z pomocag zurawia. Do opuszczenia pityty zurawiem mogg stuzy¢ zawiesia
czterohakowe na ptycie.

Mozna stosowac tez reczne ukfadanie ptyt 0 mniejszych wymiarach, przy pomocy pochylni ze
srodka transportowego, po ktérej ptyty zsuwane sg bezposrednio na miejsce utozenia nawierzchni.
Ten typ montazu wymaga zaostrzonych wymogéw bezpieczenstwa pracy.

Plyty Zzelbetowe nalezy ukfada¢ tak, aby catg swojg powierzchnig przylegaty do podtoza
(podsypki, warstwy odsgczajgcej). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac¢ lub by¢ zagtebione
wzgledem siebie wiecej niz 8 mm.

Jesdli wystepuje wymiana obramowania nawierzchni kraweznikiem, to nalezy wykonac jg
wedtug wymagan SST D-08.01.01b [8] lub D-08.01.02a [9].

Szerokosé szczelin miedzy ptytami nie powinna byé wieksza od 10 mm. W celu zachowania
réwnej szeroko$ci szczelin, mozna stosowa¢ miedzydystansowe wktadki miedzyptytowe.

5.11. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg i ST. Do robdt
wykonhczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,

— oczyszczenie terenu robot z odpadow i usuniecie ich poza plac budowy,

— niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew.
drzew,

— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robaét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate techniczng, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ witasne badania wiasciwosci materiatdow przeznaczonych do wykonania robdt,
okreslone przez Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktoére nalezy wykona¢ w czasie robét podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

. . Czestotliwos -
Lp. Wyszczegdlnienie robdt ¢ badan Wartosci dopuszczalne
Lokalizacja i zgodnos¢ granic terenu Wg pkiu 5 g
1 . s . 1raz dokumentacji
robét z dokumentacijag projektowg ! ;
projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Biezaco Wg pktu 5.3
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3 |Naprawa elementéw nawierzchni Biezaco Wg pktu 5

Ocena

4 | Wykonanie robot wykonczeniowych :
ciggta

Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robaét dla:
a) wymiany wypetnienia szczelin, uszczelniania spekan oraz naprawy uszkodzonych krawedzi piyt
jest m (metr),
a) usuwania uskokow (stopni) ptyt, naprawy uszkodzen powierzchni oraz wymiany ptyt jest m? (metr
kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
— oczyszczenie powierzchni uszkodzonych,
— ew. wykonanie warstw sczepnych na powierzchniach naprawianego betonu.

Odbiér tych robét powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 SST D-M-00.00.00
~Vymagania ogoélne” [1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z ptyt prefabrykowanych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i ewentualnymi
zaleceniami Inzyniera,
— oczyszczenie terenu robot z odpadow i usunigcie ich poza plac budowy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.
Cena wykonania robdt nie obejmuje robdét pomocniczych, np. ustawienia (wymiany)
kraweznikéw, ktére powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposoéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robét okreslonych niniejszg SST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
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— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczane do robét

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (SST)

g~

o

7
8.
9

D-M-00.00.00
D-01.00.00
D-02.00.00
D-05.03.04
D-05.03.04a

D-05.03.05a

. D-05.03.07a

D-08.01.01b

. D-08.01.02a

10.2. Normy

10.

1.

12.

13.

14.

PN-EN 206-1

PN-EN 13242

PN-EN 14188-1

PN-EN 14188-2

PN-B-06265

Wymagania ogdlne

Roboty przygotowawcze

Roboty ziemne

Nawierzchnia betonowa

Wypetnianie zalewami szczelin w nawierzchni z betonu
cementowego

Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa $cieralna
wg PN-EN

Nawierzchnia z asfaltu lanego wg PN-EN

Ustawienie kraweznikéw betonowych

Ustawienie kraweznikéw kamiennych

Beton — Czes$¢ 1: Wymagania, whadciwos$ci, produkcja i
zgodnosé (W okresie przejsciowym mozna stosowaé PN-
B-06250:1998 Beton zwykty)

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie
materiatow stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (W okresie przejsciowym
mozna stosowa¢ PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne.
Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne.
Kruszywa famane do nawierzchni drogowych, PN-B-
11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek)

Wypetniacze zigczy i zalewy — Czes¢ 1: Specyfikacja
zalew na gorgco

Wypetniacze szczelin i zalewy — Czes¢ 2: Specyfikacja
zalew na zimno

Krajowe uzupetnienie PN-EN 206-1:2003 - Beton -
Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
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11. ZALACZNIKI
ZALACZNIK 1

ZASADY STOSOWANIA NAWIERZCHNI DROGOWYCH
Z PREFABRYKOWANYCH PLYT WIELKOWYMIAROWYCH

1.1. Rodzaje drég z nawierzchniami z ptyt wielkowymiarowych

Nawierzchnie z prefabrykowanych ptyt wielkowymiarowych stosuje sie na drogach
tymczasowych lub drogach statych. Do drég tymczasowych, rozbieranych po okresie uzytkowania,
zalicza sie:

— drogi w rejonach budéw, poprawiajgce warunki przejazdu sprzetu budowlanego, transportu mas
ziemnych lub materiatéw budowlanych,

— drogi dojazdowe, tgczace drogi publiczne z placami budowy,

— drogi montazowe, przewidywane w projektach organizacji placu budowy, do dowozu i montazu
elementow konstrukcji, usytuowanych zwykle liniowo.

Do nawierzchni drog statych (lub budowanych na diuzsze okresy) mozna zaliczyé:

— nawierzchnie wewnagtrzzaktadowe drég i ulic na terenie zaktadow przemystowych,

— nawierzchnie ulic w mniejszych osiedlach i miastach,

— nawierzchnie na nie wydzielonych torowiskach tramwajowych w duzych miastach,

— nawierzchnie placéw, parkingdw i innych powierzchni przeznaczonych do ruchu pojazdéw.

1.2. System pasowy i ptatowy uktadania ptyt

Na drogach tymczasowych stosuje sie zwykle system pasowy uktadania ptyt (rys. 2a, b, rys.
4), a na drogach statych — system ptatowy (rys. 2c, d, rys. 3).

1.3. Cechy charakterystyczne nawierzchni z ptyt

Ptyty wielootworowe (jakimi sg tzw. pityty IOMB) sg bardziej korzystne na drogach
tymczasowych, na ktérych przewaza ruch duzych pojazdéw budowlanych. Otwory w ptytach majg na
celu zmniejszenie masy ptyty i lepsze zwigzanie ptyty z podtozem.

Nawierzchnia z ptyt zwykle jest zbudowana gdy istnieje miejscowy deficyt odpowiedniego
gruntu mineralnego do wykonania goérnej warstwy podtoza (nasypu) oraz deficyt materiatu na warstwy
odsgczajgce i mrozoochronne.

1.4. Przyczyny uszkodzen nawierzchni

W procesie eksploatacji nawierzchni z ptyt nastepuje degradacja ogdélna nawierzchni oraz
uszkodzenia:
— wieksze, mogace zagrazac bezpieczenstwu ruchu drogowego,
— mniejsze, obejmujgce zwykle mate powierzchnie, ktére mogg sie powieksza¢ doprowadzajgc do

dalszych wiekszych uszkodzen.

Uszkodzenia nawierzchni mogg obejmowac cate ptyty, a takze mogg wystepowaé pojedynczo
i dotyczy¢ uszkodzen fragmentéw powierzchni ptyt, obtamania narozy, uszkodzen krawedzi ptyt,
spekan, niepetnego wypetnienia szczelin itp. Mogg tez dotyczyé ruchéw ptyt, powodujgcych
odsuniecie sie ptyt od siebie, ruchdéw ptyt w pionie, uskokow piyt itp.
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ZALACZNIK 2
RYSUNKI

Rys. 1. Przyktady ptyt zelbetowych wielootworowych
a) Piyta 1,0 x 0,75 x 0,125 m z otworami prostokgtnymi

WIDCK Z GORY

L 1 t
T 10
R o 1

H
P A A T R

Wymiary w mm

' »|

e TR

Lty S e

Wymiary w mm

Rys. 2. Przyktady utozenia ptyt na jezdni jednopasowej

a) System pasowy — wariant 1

b) System pasowy — wariant 2
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Pty 1.0 x 0,75 X 0,125m Piyty 1,0x 0,75 x 0,125m
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c) System pfatowy nawierzchni d) System pfatowy nawierzchni
szerokosci 3 m — wariant 1 (ptyty szerokosci 3 m — wariant 2 (ptyty
prSSTopadte do osi drogi) réwnolegte do osi drogi)

Pivty 1,0 x 0,75 x 0,125m Piyty 1,0 x0,75x0,125m
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Rys. 3. Przyktad utozenia ptyt wedtug systemu ptatowego na jezdni dwupasowej szerokosci 5 m

a) Wariant 1 b) Wariant 2
(ptyty prSSTopadte do osi drogi) (ptyty réwnolegte i prSSTopadte do osi
drogi)

Piyty 1,0 x0,75 x 0,125m Piyty 1.0x 0,75 x 1,125m
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Rys. 4. Przekroje poprzeczne drég z nawierzchniami z ptyt
a) Ptyty utozone systemem pasowym

a) L -
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L0 [ 100 Jesad 100 | 100 [N
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b) Ptyty utozone systemem ptatowym
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Rys. 5. Przyktadowy przekrdj poprzeczny nawierzchni z ptyt
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